
質量
ディテント
トルク

ロータ
イナーシャ

インダクタンス
ホールディング
トルク

巻線抵抗定格電流ドライブ方式ステップ角型式

MassDetent TorqueRotor InertiaInductanceHolding TorqueResistanceRated CurrentDrive SequenceStep AngleModel

（g）（mNm）（g・cm2）（mH）（mNm）（Ohms）（A）（deg）

570121653.23802.11.5UNI-POLAR1.829SM-K550U

660222203.958021.6UNI-POLAR1.829SM-K250U

820303303.98201.751.9UNI-POLAR1.829SM-K379U

900353903.19001.552.2UNI-POLAR1.829SM-K035U

1180405153.312001.252.6UNI-POLAR1.829SM-K138U

1390456602.615500.953.1UNI-POLAR1.829SM-K711U

820303301111003.61.3BI-POLAR1.829SM-K379B

1390456608.3210022.2BI-POLAR1.829SM-K711B
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Motor Type: 29SM-K035U, K138U, K250U, K550U
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)

Motor Type: 29SM-K379U, K711U, K379B, K711B
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)
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K550U-1.5A

K250U-1.6A

K035U-2.2A

K138U-2.6A

FREQUENCY (Hz)
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K379U-1.9A

K379B-1.3A

K711U-3.1A

K711B-2.2A
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